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Zakoupili jste si stavebnici PT028, ktera slouzi pro spinani zafizeni v zavislosti
na vykonaném hluku. Citlivost snimani zvukl elektretovym mikrofonem Ize nastavit
podle potfeby. Spina¢ tak mlze reagovat jiz na slabé zvukové ruchy nebo pouze
po silném uderu v t&sné blizkosti mikrofonu, ktery je mozné pfipojit skrze béznou
dvojlinku az 20m od samotného spinace. Nabizi se mozZnosti vyuziti v zabezpeleni
objektli nebo k zapinani spotfebi€l na zavolani. Posledni revize: 8.2015

Napajeci napéti: 10 - 14V | Proudovy odbér: max 7Z0mA | Nastavitelna citlivost snimani zvuku

Zatizitelnost spinacich kontaktd relé: 250V/12A | Rozméry DPS: 71 x 48 mm | 07.2008 TIPA, spol. s r.o.

Popis zapojeni

Jako snima€ zvuku jsme zvolili levny elektretovy mikrofon, jelikoZz potfebujeme pouze pfiblizné mérit
intenzitu hluku, k éemuz zvoleny typ pIné dostacuje. Elektret je nutné ke své funkci napajet, v nasi
stavebnici je tak ucginéno skrze rezistor R1. Pomoci C1 se zbavujeme stejnosmérné slozky a nf signal
vedeme na invertujici vstup (-) operaéniho zesilovace IC1, ktery slabé zmény napéti (v fadech mV) na
MIC zesiluje na pouzitelna napéti v fadech Voltl. Operaéni zesilovaée vyzaduji symetrické napajeni,
které je pro amatéry vyraznou komplikaci. Proto jsme zvolili cestu umélé zemé, kterou tvofi déli€ napéti
R2, R3. Trimrem TR1 a rezistorem R4 vytvafime zapornou zpétnou vazbu, pomoci které regulujeme zesileni signalu z MIC. Trimrem TR1 tak muzeme
nastavit citlivost snimani. Nf signal nyni pfevedeme na rlizné vysoké stejnosmérné napéti (C2, D1, D2, D3, C3, R6) s maximalni hodnotou 5V. D1 ufeze
zaporna napéti za kondenzatorem C2, kladnou pulvinu v8ak ponecha (dostane se do nepropustného sméru), skrze D2 pak projdou napéti vy$si nez
0,7V, napéti vyssi jak 5V (5,7V) se naopak ofezou diky D3, ktera ma na katodé napéti 5V. Je-li tedy na anodé D3 vy$Si napéti nez na jeji katodé, ocitne
se dioda v propustném sméru, dochazi k ubytku napéti. Tim chranime nasledujici 5V logiku. Usmérnéné napéti za D2 je filtrovano kondenzatorem C3,
logickou nulu definujeme rezistorem R6 (ten zajistuje také vybijeni C3 po preruseni ruchu). R5, D4, C4 stabilizuji napajeci napéti na hodnotu 5V, kterym
napajime logické obvody IC2 a IC3. Pokud se tedy napéti za D2 pfehoupne nad cca 3V, dojde ke zméné logické hodnoty na vstupu IC2A na log. 1.
Pokud je zafizeni v klidu (nezaregistrovalo hluk), je na vstupech hradla NAND IC2A log. 0, na vystupu IC2A log. 1, ktera je pfivedena na jeden ze vstupl
IC2B (pin 6). Skrze R8 je defaultné pfivadéna log. 0 na vstupy IC2C, z jeho vystupu se tedy na druhy vstup IC2B dostava log 1. Oba vstupy NAND
hradla IC2B jsou pfipojeny na log. 1, na jeho vystupu je tedy log. 0. Na vystupu IC2C (napojeny na vstup CLK IC3) je log. 1. Pokud zafizeni zachyti
dostatecné velky ruch, aby se za D2 objevilo napéti o trovni log. 1, na vystupu IC2A se objevi log. 0 pfivedena na vstup IC2B (pin 6), na druhém vstupu
IC2B (pin 5) je v tu chvili stale log. 1, vystup se tedy pieklopi na log. 1, na chvili dojde k nabijeni C6 — po tu dobu je na vstupy IC2C pfivadéna log. 1,
stav na vstupu CLK IC3 se tedy zméni z log. 1 na log. 0. Pokud ruch stale trva, dochazi k nabiti C6, tedy jeho nepriichodnosti a na vstupech IC2C se
skrze R8 opét objevi log. 0. Stav na vstupu CLK se zase vrati zpét na log. 1 — probé&hne tak jeden kmit potfebny pro posunuti binarniho ¢itacée 1C3
o jeden stupefi nahoru. Cita& IC3 je zapojen jako déli¢ kmitoétu 1:2. Jakmile na jeho vstupu dojde ke zméné z log 1. na log. 0, na vystupu Q1 dochazi
ke zméné logické hodnoty vzdy po dvou zménach na CLK. Tim dosahneme po prvni ruchu k sepnuti relé (log. 1 na Q1) a po druhém ruchu zase
k rozepnuti (log. 0 na vystupu Q1). Vstupy J1 - J4 IC3 urcuji vychozi logické hodnoty na vystupech obvodu po restartu (pfivedeni log. 1 na vstup PE). J1
— J4 jsou pfipojeny na zem, po zapnuti zafizeni dochazi vzdy k resetu, na vystupech Q1-Q4 jsou tedy vzdy ze zacatku samé log. 0, ¢imz se zabezpedi,
aby se nahodné neseplo relé po pfipojeni napajeciho napéti. Restart po zapnuti zafizeni je vyvolan délicem napéti C5, R7 — nez se C5 nabije,
je priichozi a jeho odpor minimalni. Tim se pfivede na PE log. 1 a dojde k resetu. Jakmile se C5 nabije, stane se neprlchozi a za¢ne se na vstup PE
skrz R7 pfivadét zem, tedy log. 0. Pfes ochranny odpor R9 je pfivddéna log. 1 a log. 0 na bazi tranzistoru T1. Pfi pfivedeni log. 1 dojde k jeho sepnuti
a uzavfeni obvodu vinuti relé a indika¢ni led diody LD1. Relé se tak sepne a LD1 rozsviti. Pokud je na vystupu IC3 Q1 log. 0, relé je rozepnuto a LD1
zhasnuta. Dioda D5 umozriuje urychlené vybiti C6 pfi navratu logiky do vychozich stavi (za situace, kdy je ukonéen ruch).
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Konstrukce a oziveni

Ridte se zasad, které jsou uvedeny na zaviracim kartonu. Ze strany spoji nezapomefite nanést silnou vrstvu cinu na predcinované cesty ke spinacim kontaktdm relé.
Mikrofon je vhodné umistit mimo zafizeni, aby nesnimal také spinani relé a tim se zafizeni nezacyklilo. Optimaini je kousek dvojlinky a mikrofon umistény tak, aby nesnimal
rezonance relé (pokud polozZite mikrofon na stejny pfedmét, kde lezi i spina¢, pfi citlivém provozu dochazi opét ke zpétné vazbé). Na vstup MIC oznaceny ,+“ pfipojujeme
kontakt mikrofonu, ktery neni vodivé spojen s jeho kostrou. Trimrem TR1 nastavte pozadovanou citlivost (€im vice natocen doprava, tim vétsi je nutny ruch k sepnuti relé).
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Rozpis soucastek

Jméno Hodnota | Jméno Hodnota | Jméno Hodnota | Jméno | Hodnota Jméno Hodnota | Jméno Hodnota | Jméno Hodnota | Jméno Hodnota
R1, R4 10k R6, R7 22k TR1 1M C5 150 ax. D1-D3,0506 | 1N4148 T BC547C | IC2 4093 2x Svork. | AK500/2
R2, R3 15k R8 100k C1 100n ker. | C3, C6 | 4u7 TEO14 D4 ZD 5V1 Patice 8,14,16 |IC3 4029 Svork. AK500/3

R5, R10 8200 R9 4k7 C2 10u/16V | C4,C7 | 22u/16V LD1 RED LED | IC1 TLO71 Relé RAS1215 | MIC Elektret







